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Scheda di espansione
Expansion board
Carte d'expansion
Erweiterungskarte
Tarjeta de expansion
Uitbreidingskaart

Programmatore palmare universale
Universal palmtop programmer
Programmateur palmaire universel
Universal-Handprogrammiergerat
Programador portatil universal
Universele programmeerbare palmtop
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PROGRAMMAZIONE MENU CHRONO - CHRONO MENU PROGRAMMING - CHRONO MENU PROGRAMMING ) —
PROGRAMMIERUNG MENU CHRONO - PROGRAMACION MENU CHRONO - PROGRAMMERING CHRONO-MENU ;
=
| valori sono programmabili a step di 10 minuti - Values are programmable in 10 minutes’ steps >
Les valeurs sont programmables par étape de 10 minutes - Die Werte kénnen in Schritten von 10 Minuten programmiert werden -
Los valores se puede programar con intervalos de 10 minutos - De waarden zijn programmeerbaar met stappen van 10 minuten o
Lunedi Martedi Mercoledi Giovedi Venerdi Sabato Domenica
Monday Tuesday Wednesday Thursday Friday Saturday Sunda
Lundi Mardi Mercredi Jeudi Vendredi Samedi Dimanche
Montag Dienstag Mittwoch Donnerstag Freitag Samstag Sonntag
Lunes Martes Miércoles Jueves Viernes Sabado Domingo
00:00 Maandag Dinsdag Woensdag | Donderdag Vrijdag Zaterdag Zondag
01:00 Iea]
02:00 =
03:00 g
04:00 72
05:00 ==
06:00
07:00
08:00
09:00
10:00
11:00 M
)
12:00 >
13:00 =
WM
14:00 >
15:00 W
16:00
17:00
18:00
19:00
20:00 U
21:00 m
=
22:00 |
wn
23:00 s
= e
Lunedi Martedi Mercoledi Giovedi Venerdi Sabato Domenica
Monday Tuesday Wednesday Thursday Friday Saturday Sunda
Lundi Mardi Mercredi Jeudi Vendredi Samedi Dimanche
Montag Dienstag Mittwoch Donnerstag Freitag Samstag Sonntag
Lunes Martes Miércoles Jueves Viernes Sabado Domingo
Maandag Dinsdag Woensdag | Donderdag Vrijdag Zaterdag Zondag
Inizio / Beginning Inizio / Beginning Inizio / Beginning Inizio / Beginning Inizio / Beginning Inizio / Beginning Inizio / Beginning
Fascia 1 Début / Beginn Début / Beginn Debut / Beginn Début / Beginn Début / Beginn Début / Beginn Début / Beginn m
Time band 1 Inicio / Begin Inicio / Begin Inicio / Begin Inicio / Begin Inicio / Begin Inicio / Begin Inicio / Begin (7,
Tranchel 07.00 07.00 06.00 07.00 07.00 10.00 10.00 e
Zeitraum 1 Fine / End Fine / End Fine / End Fine / End Fine / End Fine / End Fine / End >
Franja 1 Fin / Ende Fin / Ende Fin/ Ende Fin / Ende Fin / Ende Fin / Ende Fin / Ende =
Bereik 1 Final / Einde Final / Einde Final / Einde Final / Einde Final / Einde Final / Einde Final / Einde (@)
12.00 12.00 12.00 12.00 12,00 12.00 12.00 -
Inizio / Beginning Inizio / Beginning Inizia / Beginning Inizio / Beginning Inizio / Beginning Mﬂegin ning Inizio / Beginnir
Fascia 2 Début / Beginn Début / Beginn Début / Beginn Début / Beginn Début / Beginn Debut / Beginn Deébut / Beginn
Time band 2 Inicia / Begin Inicio / Begin Inicio / Begin Inicio / Begin Inicio / Begin Inicio / Begin Inicio / Begin
Tranche 2 14.00 00,00 14,00 00.00 14.00 00.00 00.00
Zeitraum 2 Fine / End Fine/ End Fine / End Fine / End Fine / End Fine / End Firie /End
Franja 2 Fin / Ende Fin/Ende Fin/ Ende Fin/ Ende Fin/ Ende Fin/ Ende Fin/Ende
Bereik 2 Final / Einde Final / Einde Final / Einde Final / Einde Final / Einde Final / Einde Final / Einde
18.00 00,00 18.00 00.00 18.00 00.00 00.00 =
m
Fascia non programmata. Viene lasciataa 0 I'Ul'l
Mo scheduled time zone. It is left at 0 ]
Tranche non programmée. Est laissée a 0
Zeitraum nicht programmiert. Wird auf 0 gelassen —
Franja no programada. Se deja en 0 =
Niet geprogrammeerd bereik Wordt losgelaten op 0 =
=
w
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MANUAL DE INSTALACION

2) GENERALIDADES

El cuadro de mandos RIGEL 6 es entregado por el fabricante con configuracién
estandar. Cualguier modificacion debe ser configurada mediante el programador
con pantalla incorporado o mediante programador portatil universal.

La Central soporta completamente el protocolo EELINK.

Las caracteristicas principales son:

- Control de 1 o 2 motores monofésicos con pastilla termomagnética
MNota: Se deben utilizar 2 motores del mismo tipo.

- Ajuste electronico del par

- Entradas control final de carrera cierre/apertura separadas para cada motor

- Entradas separadas para los dispositivos de seguridad

- Gestion franjas horarias

- Deteccion obstaculo integrado

- Precalentamiento motores con lectura sonda integrado

- Frenado electrodinamico regulable

- Deceleracién de la velocidad de aproximacion

- Receptor radio incorporado rolling-code con clonacién transmisores.

La tarjeta cuenta con tablero de bornes desmontable para facilitar ain mas su
mantenimiento o sustitucion. Esentregada con una serie de puentes precableados
para facilitar su instalacion en obra.

Los puentes corresponden a los bornes: 41-42, 41-43, 41-44, 41-45, 70-71,
70-72, 70-74, 76-77, 76-79, 81-82, 81-84. Si los bornes antes indicados son
utilizados, quitar sus respectivos puentes.

COMPROBACION

El cuadro RIGEL 6 realiza el control (comprobacion) de los relés de marcha, de los
TRIAC y de los dispositivos de seguridad (fotocélulas y cantos), antes de realizar
cada ciclo de apertura y cierre.

En caso de defectos de funcionamiento, comprobar que los dispositivos
conectados funcionen correctamente y controlar los cableados.

IATENCION!: si la puerta esta en instalada en un area publica o bien si esta ha-
bilitada una modalidad de funcionamiento automatica, se recomienda instalar
un par de fotocélulas a 5 cm y otro par a 40-50 cm de altura. Con modalidad
automatica se hace referencia a cualquier mando no activado de formavoluntaria
por el usuario (por ejemplo: funcién TCA, chrono, etc.).

3) DATOS TECNICOS
Alimentacion

110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60Hz

> 2MOhm 500V ===
rete/bt 3750V~ por 1 minuto

Aislamiento red/baja tension
Resistencia dieléctrica

Alimentacién accesorios %iﬁ:&g e absorcion max.)
Contacto alineado
AUX 0 110-120/ 220-230 W~
N.O. (BOW MAX) A
Contacto alineado AUXO0+
AUX 110-120/ 220-230V~ AUX T+
N.O. (80W MAX) AUX2=
Contacto N.O. 80W MAX.
AUX 2 (MAX 110-120V~ 80W
(MAX 220-230V~ BOW
AUX 3 Contacto N.O. (Max 24V~) 10W MAX.
LOCK ?3!|cfg_gara cerraduraeléctrica 10W MAX.
Fusibles véase Fig. B
N° combinaciones: 4 mil millones
N° max. radiomandos 63
memorizables:
Ciclo de uso continuo continuo 1 min. ON/ 1 min. ON/
2 min. OFF 2 min. OFF
Temperatura - 1o | 20°C/4s50°C | 20°C/455°C | -20°C/450°C | -20°C/+55°C
Potencia maxima 2x375W 2x250' W 2x650 W 2x500 W
motores 220-230V 1x750 W 1x500 W 1x750W 1x750 W
Potencia maxima 2x195'W
motores 110-120V 1x390 W

A (110-120V) M1+M2+AUX0+AUXT+AUX2+AUX3+LOCK= 680W MAX @ T=+50"C
A (220-230V) M1+M2+AUX0+AUXT+AUX2+AUX3+LOCK= 1300W MAX @ T=+50°C

Versiones de transmisores

4) DISPOSICION DE TUBOS Fig

ue se
Todos los transmisores ROLLING CODE compatibles con

ueden utilizar:

LA

((er-Ready))

MOT1 MARCHA

Definicion Descripcion
TARE Alimentacion monofasica
NEUTRO 110-120V 50/60Hz
TIERRA 220-230V 50/60Hz
MOT1 MARCHA
MOT1 COM Conexion motor 1. Desfasaje retardado en fase de cierre.

MOT2 MARCHA
MOT2 COM
MOT2 MARCHA

Conexion motor 2. Desfasaje retardado en fase de apertura.

Mota: siel « { MobAck lu»=1 no conectar ninglin cable en los bornes 14-15-16

AUX 0 - CONTACTO ALIMENTADO
110-120/220-230V~

Salida configurable AUX 0 - Default PARPADEANTE.
CANAL RADIO MONOESTABLE/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/
LUZ ESCALERAS/ ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/
CERRADURA ELECTRICA CON IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO / ESTADO CANCELA /
CANAL RADIO BIESTABLE / CANAL RADIO TEMPORIZADO.
Consultar la tabla “Configuracion de las salidas AUX"

AUX 1 - CONTACTO ALIMENTADO
110-120/ 220-230 V-~

Salida configurable AUX 1 - Default Salida LUZ ZONA.
CANAL RADIO MONOESTABLE/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/
LUZ ESCALERAS/ ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/
CERRADURA ELECTRICA CON IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO / ESTADO CANCELA /
CANAL RADIO BIESTABLE / CANAL RADIO TEMPORIZADO.
Consultar la tabla “Configuracion de las salidas AUX"

AUX 2 - CONTACTO LIBRE (N.D.)

Salida configurable AUX 2 - Default Salida INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA.
CANAL RADIO MONOESTABLE/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/
LUZ ESCALERAS/ ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/
CERRADURA ELECTRICA CON IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO / ESTADO CANCELA /
CANAL RADIO BIESTABLE / CANAL RADIO TEMPORIZADO.
Consultar la tabla “Configuracién de las salidas AUX"

AUX 3 - CONTACTO LIBRE (N.O.)

Salida configurable AUX 3 - Default Salida 2°CANAL RADIO.
CANAL RADIO MONOESTABLE/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/

LUZ ESCALERAS/ ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/
CERRADURA ELECTRICA CON IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO / ESTADO CANCELA /
CANAL RADIO BIESTABLE / CANAL RADIO TEMPORIZADO.

Consultar la tabla “Configuracion de las salidas AUX"

Légica Tipo cerradura= 0 - Salida cerradura eléctrica de resorte 12V ===

LOCK 12V == Salida activada con un impulso encada apertura y cierre (MODELO ECB)
Logica Tipo cerradura= 1 - Salida cerradura eléctrica con imanes 12V ===
Salida Activada con cancela cerrada y en fase de cierre
No utilizado
+ REF SWE Comun final de carrera

SWC 1 Final de carrera de cierre del motor 1 SWC1 (N.C.).

SWO 1 Final de carrera de apertura del motor 1 SWO1 (N.C.).

SWC 2 Final de carrera de cierre del motor 2 SWC2 [N.C.).

SWO 2 Final de carrera de apertura del motor 2 SWO2 (N.C.).

64 - RIGEL 6
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MANUAL DE INSTALACION

Borne Definicién Descripcion
50 24V-
Salida alimentacion accesorios.
51 24V+
Salida alimentacion para dispositivos de seguridad comprados (transmisor fotocélulas y transmisor canto sensible).
52 24 Vsafe+ : i p
Salida activa sélo durante el ciclo de maniobra.
60 Comun Comun entradas IC1yIC2
Entrada de mando configurable 1 (N.O.) - Default START E.
61 1c1 START E/START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando'.
Entrada de mando configurable 2 (N.O.) - Default PED.
62 Ic2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Conﬁgtirac'rén de las entradas de mando”.
63 Comun Comun entradas 131y 1C4
Entrada de mando configurable 3 (N.O.) - Default OPEN.
64 1IC3 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando'.
Entrada de mando configurable 4 (N.O.) - Default CLOSE.
65 1c4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando'.
70 Comuin Comun entradas STOP, SAFE 1y SAFE 2
71 sTOP El mando interrumpe la maniobra. (N.C.)
Si no se utiliza, dejar el puente conectado.
Entrada de seguridad configurable 1 (N.C.} - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2

OP/BARCL/BARCLTEST /BAR BK2 CL
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de seguridad”.

73 FAULT 1 Entrada comprobacian dispositivos de seguridad conectados al SAFE 1.

Entrada de seguridad configurable 2 (N.C.) - Default BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2/ BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2

G SAFER OP/ BAR CL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de seguridad”,

75 FAULT 2 Entrada comprobacion dispositivos de seguridad conectados al SAFE 2.

76 Comun Comun entradas SAFE 3 y SAFE 4
Entrada de seguridad configurable 3 (N.C.) - Default PHOT OP.

77 SAFE 3 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de seguridad”.

78 FAULT 3 Entrada comprobacian dispositivos de seguridad conectados al SAFE 3.
Entrada de seguridad configurable 4 (N.C.} - Default PHOT CL.

79 SAFE 4 PHOT / PHOT TEST / PHOT OF / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR OP / BAR OPTEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de seguridad”,

80 FAULT 4 Entrada comprobacion dispositivos de seguridad conectados al SAFE 4.

81 Comun Comun entradas SAFE 5 y SAFE 6
Entrada de seguridad configurable 5 (N.C.) - Default PHOT,

82 SAFE S PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL/ PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST /
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de seguridad”.

83 FAULT 5 Entrada comprobacian dispositivos de seguridad conectados al SAFE 5.
Entrada de seguridad configurable 6 (N.C.}) - Default BAR,

84 SAFE6 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR OP / BAR OPTEST / BAR CL / BAR CLTEST/
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de seguridad".

85 FAULT 6 Entrada comprobacién dispositivos de seguridad conectados al SAFE 6.

¥ ANTENA
Elrs‘gfggaaanﬁ?ggé srmonizada en 433 MHz. Para la conexion An_teréa—Recep or, usar cable coaéiﬂl RG58. La presencia de cutir 05
metalicos juntoa la anteréa. puede perturbar la recepcion radio. En caso de alcance escaso del transmisof, hay que situar la antena

# SHIELD en un punto mas adecuado.

| E: NTC Entrada para conexion de la sonda de temperatura

Configuracién de las salidas AUX

Logica Aux= 0 - Salida CANAL RADIO MONOESTABLE.
El contacto permanece cerrado durante 1 seg. cuando se activa el canal radio.

Lagica Aux= 1 - Salida INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA.
El contacto permanece cerrado durante la fase de apertura y con la hoja abierta, intermitente durante la fase de cierre, abierto con hoja cerrada.

Légica Aux= 2 - Salida mando LUZ DE CORTESIA.
| El contacto permanece cerrado durante 90 segundos después de la dltima maniobra.

L6gica Aux= 3 - Salida mando LUZ DE ZONA.
El contacto permanece cerrado durante todo la maniobra.

Logica Aux= 4 - Salida LUZ ESCALERAS,
| El contacto queda cerrado durante 1 sequndo al comienzo de la maniobra.

Logica Aux= 5 — Salida ALARMA CANCELA ABIERTA.
El contacto queda cerrado si la hoja queda abierta durante un tiempo doble respecto al TCA configurado.

Légica Aux= 6 — Salida para INDICADOR PARPADEANTE.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas.

Logica Aux= 7 - Salida para CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE.
El contacto queda cerrado durante 2 segundos en cada apertura y en cada cierre.

Logica Aux= 8 — Salida para CERRADURA ELECTRICA CON IMANES.
El contacto queda cerrado con la cancela cerrada y durante la maniobra de cierre.

Logica Aux=9 - Salida MANTENIMIENTO.
El contacto permanece cerrado cuando se alcanza el valor configurado en el parametro Mantenimiento, para sefalar la solicitud de mantenimiento.

Légica Aux= 10 - Salida PARPADEANTE ¥ MANTENIMIENTO.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas. Si se alcanza el valor configurado en el parametro Mantenimiento, al final de la maniobra, con hoja cerrada, el contacto
por 4 veces se cierra durante 10 s y se abre durante 5 s para sefalar la solicitud de mantenimiento.

Logica Aux= 11 - No Disponible

Légica Aux= 12 - No Disponible

Légica AUX= 13 - Salida ESTADO CANCELA.

El contacto queda cerrado cuando la cancela esta cerrada.
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Légica AUX= 14 - Salida CANAL RADIO BIESTABLE
El contacto cambia de estado (abierto-cerrado) cuando se activa el canal radio

Logica AUX= 15 - Salida CANAL RADIO TEMPORIZADA
El contacto queda cerrado durante un tiempo programable cuando se activa el canal Radio (tiempo salida)
Si durante dicho tiempo se pulsa nuevamente la tecla, se reanuda el conteo del tiempo.

Configuracién de las entradas de mando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamiento seguin laL G /cA Maw PASa PASo, Start externo para la gestién semaforo,

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start |, Funcionamiento segin laL G fcA flou. PASa PASo, Start interno para la gestion semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.
El mando realiza una apertura. Si la entrada permanece cerrada, las hojas permanecen abiertas hasta la apertura del contacto. Con contacto abierto la automatizacion se cierra
después del tiempo de tea, si estuviera activado.

Logica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
El mando realiza una fase de cierre,

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Funcionamiento segin lat G {cA Mow PARSo PASo

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer.
Funcionamiento analogo al open pero el cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Si la entrada permanece cerrada, la hoja permanece abierta hasta la apertura del contacto. Si la entrada permanece cerrada y se
activa un mando de Start E, Start | u Open, se realiza una maniobra completa para luego restaurarse en fase de apertura peatonal. El cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.

Configuracion de las entradas de seguridad

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 1).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de
cierre. Un oscurecimiento de la fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento solo tras la desactivacion de la fotocélula. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada (Fig. F, Ref. 2).
Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de cierre. Un oscurecimiento de la
fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento solo tras la desactivacion de la fotocélula.

Logica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa solo en fase de apertura no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 1).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre.
En fase de apertura bloquea el movimiento mientras la fotocélula esta oscurecida. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Logica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada solo en fase de apertura (Fig. F, Ref. 2).
Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre. En fase de apertura blo-
quea el movimiento mientras la fotocélula esta oscurecida.

Lagica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa solo en fase de cierre no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 1)
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura.
Durante la fase de cierre, invierte inmediatamente. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada solo en fase de cierre (Fig. F, Ref. 2).
Activa la comprobacién de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura. Durante la fase de
cierre, invierte inmediatamente.

Ldgica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, canto sensible no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 3).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. El mando invierte el movimiento durante 2 seg. 5i no se utiliza, dejar el puente conectado.

Logica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado (Fig. F, Ref. 4).
Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. El mando invierte el movimiento durante 2 seq.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. F, Ref. 5). Entrada para canto resistivo 8K2.
El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

Logica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la automati-
zacidn (STOP) (Fig f, ref. 3).

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion, La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seqg,, la
activacion durante la fase de cierre provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE=10 Entrada configurada como Bar op test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada
de la automatizacion (STOP) (Fig.F, ref. 4).

Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacion durante
la fase de cierre provoca la parada.

Logica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, canto 8k2 con inversion activa solo en fase de apertura, si es activada durante la fase de cierre provoca la parada de la automa-
tizacion (STOP) (Fig.F, ref. 5).
La activacion en fase de apertura provoca la inversion del movimiento durante 2 seg,, la activacién durante la fase de cierre provoca la parada.

Logica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante |a fase de apertura provoca la parada de la automati-
zacion (STOP) (Fig.F, ref. 3).

Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. La activacion en fase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seg,, la
activacién durante la fase de apertura provoca la parada. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar ¢l test, canto sensible comprobado con inversidn activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada
de la automatizacion (STOP) (Fig.F, ref. 4).

Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra, La activacion en fase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacion durante la
fase de apertura provoca la parada.

Logica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, canto 8k2 con inversion activa solo en fase de cierre, si es activada durante la fase de apertura provoca la parada de la automati-
zacion (STOP) (Fig.F, ref. 5).
La activacion en fase de cierre provoca la inversion del movimiento durante 2 seg., la activacién durante la fase de apertura provoca la parada.

(*) Si se instalan dispositivos de tipo “D” (tal como los define la EN12453), conectados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio

con frecuencia al menos semestral.
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5) CONEXIONES TABLERO DE BORNES Fig. B

ADVERTENCIAS - En las operaciones de cableado e instalacion seguir las normas
vigentes y los principios de buena técnica. i

Los conductores alimentados con tensiones diferentes deben estar fisicamente
separados, o bien deben estar debidamente aislados con aislamiento suplementario
de al menos 1 mm. . - .

Los conductores deben estar unidos por una fijacién suplementaria cerca de los
bornes, por ejemplo mediante abrazaderas. . .
Todos ‘Fos cables de conexion deben ser mantenidos adecuadamente alejados
del disipador.

6) DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
Nota: utilizar solamente dispositivos de seguridad receptores con contacto
en intercambio libre.

6.1) DISPOSITIVOS COMPROBADOS Fig. E

6.2) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NO COMPROBADAS Fig. C
7) ACCESO A LOS MENUS: FIG. 1

7.1) MENU PARAMETROS (PR-Af) (TABLA “A” PARAMETROS)

7.2) MENU LOGICAS (Lol ic) (TABLA “B” LOGICAS)

7.3) MENU RADIO (-Ad o) (TABLA “C” RADIO)
- NOTAIMPORTANTE:MARCARELPRIMERTRANSMISORMEMORIZADOCON
LA ETIQUETA CLAVE (MASTER)

Eltprimer transmisor, en el caso de programacion manual, asigna el CODIGO CLAVE
DEL RECEPTOR; este codigo es necesario para poder realizar la sucesiva clonacion
de los radiotransmisores. El receptor de a bordo incorporado Clonix cuenta con
algunas funciones avanzadas importantes: i
« ~ Clonacién del transmisor master (rolling-code o cédigo gjo}.
+ Clonacion para sustitucion de transmisores ya introducidos en el receptor.
«  Gestién de la base de datos de transmisores.
- Gestion de comunidad de receptores. ) .
Paraelusodeestasfuncionesavanzadas, consultarlasinstrucciones del programador
Eortatll unwersalg la Guia general de programacion de receptores.

n el caso de uso de un radiomando de 4 canales, se recomienda reservar uno para
la funcion de parada (STOP).

7.4) MENU DE VALORES PREDETERMINADOS (dEFRULE)
Lleva nuevamente la central a los valores PREDETERMINADOS. Después de la
restauracion, es necesario efectuar un nuevo AUTOSET.

7.5) MENU IDIOMA (L InGUA
Permite configurar el idioma del programador con pantalla.

7.6) MENU AUTOSET (AUEoSEE)

Fases de autoset para motores con final de carrera (Fig. D1):

1- Llevarlas hojas a |a altura del final de carrera de cierre. ; .

2 - iniciarunaoperacionde configuracion automatica pasando al Menu especifico,
gulsar la tecla OK, para ejecutar la maniobra de apertura del motor 1.

3- Enla pantalla se visualiza el mensaje «M1.0».

4- Esperarlaintervenciondelfinal de carrerade apertura paraterminarlamaniobra

de apertura del motor 1.

5- Automdaticamente arranca la maniobra de apertura del motor 2. En la pantalla
se visualiza «M2.0»,

6- Esperarlaintervenciondelfinal de carrera deapertura paraterminarlamaniobra
de apertura del motor 2, en la pantalla se visualiza el mensaje «CLOSE».

7 - Pulsar la tecla OK para iniciar la maniobra de cierre del motor 2. En la pantalla
se visualiza «M2.c».

8- Esperar laintervencion del final de carrera de cierre para terminar la maniobra
de cierre del motor 2.

9- Automaticamente arranca la maniobra de cierre del motor 1. En la pantalla se
visualiza «M1.c».

10 - Esperar la intervencion del final de carrera de cierre para terminar la maniobra
de cierre del motor 1.
5i el tiempo de trabajo ha sido memorizado correctamente, en la pantalla se
visualiza el mensaje «OPEN»,

11 - Pulsar la tecla OK para iniciar el sef_:fundo ciclo, para calcular el valor de par
necesario para mover la/s hoja/s, en'la pantalla se visualiza el mensaje «M1.0»,

12 - Esperarlaintervencion del final de carrera de apertura para terminar lamaniobra
de apertura del motor 1.

13 - Automaticamente arranca la maniobra de apertura del motor 2. En la pantalla
se visualiza «M2.0».

14 - Esperarlaintervencion delfinal de carrera de apertura para terminarla maniobra
de apertura del motor 2, en la pantalla se visualiza el mensaje «CLOSE=».

15 - Pulsar la tecla OK para iniciar la maniobra de cierre del motor 2. En la pantalla
se visualiza «M2.c»,

16 - Esperar la intervencion del final de carrera de cierre para terminar la maniobra
de cierre del motor 2.

17 - Automaticamente arranca la maniobra de cierre del motor 1. En la pantalla se
visualiza «M1.c».

18 - Esperar la intervencion del final de carrera de cierre para terminar la maniobra
de cierre del motor 1.

19-5Sila cpnﬁgruracic’m automatica ha finalizado correctamente, en la pantalla se
visualiza el mensaje «OK»m si la configuracion automatica falla en la pantaila
se visualiza el mensaje «KO» y la operacion se debe repetir desde la fase 1.

Si esta configurado 1 motor activo, las fases correspondientes al motor 2 no se

ejecutan.

Fases de autoset para motores sin final de carrera (Fig. D2):

1- Llevarlas hojas a |a altura de los topes de cierre. ;

2 - iniciarunaoperacion de configuracion automatica pasando al menuespecifico,
gulsar la tecla OK, para ejecutar la maniobra de apertura del motor 1.

3- Enlapantalla se visualiza el mensaje «M1.0x.

4- Pulsar la tecla OK para terminar la maniobra de apertura del motor 1. En la
pantalla se visualiza «M2.0»

5- Automaticamente arranca la maniobra de apertura del motor 2.

6- Pulsar la tecla OK para terminar la maniobra de apertura del motor 2, en la
gantalla se visualiza el mensaje «CLOSE».

7 - Pulsar la tecla OK para iniciar la maniobra de cierre del motor 2. En la pantalla
se visualiza «<M2.c»

8- Pulsarlatecla OK para terminar la maniobra de cierre del motor 2. En la pantalla
se visualiza «M1.c»

9- Automaticamente arranca la maniobra de cierre del motor 1.

10 - Pulsar la tecla OK para terminar la maniobra de cierre del motor 1.
Si el tiempo de trabajo ha sido memorizado correctamente, en la pantalla se
visualiza el mensaje «OPEN».

11 - Pulsar la tecla OK para iniciar el seg}undo ciclo, para calcular el valor de par
necesario para mover la/s hoja/s, enla pantalla se visualiza el mensaje «M1.o».

12 - Esperarlaintervencion del tiempode funcionamientodel motor 1 paraterminar

la maniobra de apertura del motor 1.

13 - Automaticamente arranca la maniobra de apertura del motor 2. En la pantalla
se visualiza «<M2.o»

14 - Esperar la intervencion del tiempo de funcionamiento del motor 2 para termi-
ng{(lia\s?anicbra de apertura del motor 2, en la pantalla se visualiza el mensaje
! ».

15 - Pulsar la tecla OK para iniciar la maniobra de cierre del motor 2. En la pantalla
se visualiza «M2.c»

16 - Esperarlaintervencion del tiempo defuncionamiento del motor 2 paraterminar
la maniobra de cierre del motor 2.

17 - Automaticamente arranca la maniobra de cierre del motor 1. En la pantalla se
visualiza «M1.c»

18 - Esperarlaintervenciondel tiempodefuncionamiento del motor 1 paraterminar
a maniobra de cierre del motor 1.

19 - Si la configuracion automaética ha finalizado correctamente, en la pantalla se
visualiza el mensaje «OK»m si la configuracion automatica falla en la pantalla
se visualiza el mensaje «KO» y la operacion se debe repetir desde la fase 1.

Si esta co?ﬁgurado 1 motor activo, las fases correspondientes al motor 2 no se
ejecutan.

Durante esta fase es importante evitar el oscurecimiento de las fotocélulas, la in-
tervencion de los dispositivos de seguridad, asi como el uso de los mandos START,
STOP, OPEN, CLOSE y de la pantalla. . .

Alfinal de esta operacion, lacentral de mando habra configurado automaticamente
los valores ideales de los parametros, tiempos de funcionamiento. Comprobarlos y
si fuera necesario modificarlos como se describe en programacion.

A jAtencion! Durante la fase de configuracion automatica, la funcién de
deteccion de obstaculos no esta activada, por lo que el instalador debe

controlar el movimiento de la automatizacion e impedir que personas
y cosas se acerquen o permanezcan en el radio de accion de la misma.

]nTENCION! Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en
os puntos lBrﬁ.-\.fistt:ns por la norma EN 12445 sea inferior al indicado en
la norma EN 12453.

{ATENCION! Las fuerzas de impacto se deben limitar utilizando cantos

activos que cumplan con la norma EN12978

7.7) SECUENCIA CONTROL INSTALACION ) )

1. Aplicar dispositivos de proteccion sensibles a la presidn o electrosensibles (por
ejemplo canto activo)

Realizar la maniobra de AUTOSET (*)

Comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites, ir al punto 5 de la
secuencia, de lo contrario

Permitir el movimiento del accionamiento sélo en modo “Hombre presente”

Asegurarse de que todos los dispositivos de deteccion de presencia en el area
de maniobra funcionen correctamente .

(*) Antes de realizar el autoset asegurarse de haber realizado correctamente

todas las operaciones de montaje y J)uesta en seguridad tal como lo indican
las advertencias para la instalacion del manual de la motorizacién y de haber

conﬁlgura_d_o los parametros fuerza apertura/ cierre, deceleracién y tiempo

deceleracion.

7.8) MENU ESTADISTICAS

Permite visualizar la version de la tarjeta, el numero de maniobras totales ‘(Eﬂ
centenas), el numero de radiomandos memorizados y los ultimos 30 errores (las
primeras 2 cifras indican la posicién, las Gltimas 2 el cédigo de error). El error 01
es el mas reciente.

7.9) MENU CONTRASENA

Permtte,conﬁgﬁrar una contrasefa para programar la tarjeta via red U-link".

Con la l6gica "NIVEL PROTECCION" configurada a 1,2,3 4 se requiere para acceder
a los menus de programacion. Tras 10 infentos consecutivos de acceso fallidos se
deberan esperar 3 minutos para un nuevo intento. Durante este periodo en cada
intentode accesola pantallavisualiza "“BLOC". La contrasena predeterminadaes 1234,

7.10) MENU CHRONO Fig.] ) )

Permite configurar el funcionamiento por franjas horarias.

Se pueden programar hasta dos franjas horarias diarias en las que la cancela que-
da abierta (de lunes a domingo)

Dentro de |a franja horaria se’efectua la apertura de las hojas que quedan abiertas
hasta que finalice la franja horaria.

8) PRESIQN FINAL DE CARRERA DE CIERRE Fig. F Ref. A-B
DIRECCION APERTURA Fig. F Ref. C-D

9) CONEXION CON TARJETAS DE EXPANSION Y PROGRAMADOR PORTATIL
NIVERSAL (Fig. G) Consultar el manual especifico.

10) MODULOS OPCIONALES U-LINK .

Consultar las instrucciones de los médulos U-link

El uso de algunos maédulos implica una reduccion del alcance de la radio. Adecuar
la instalacién con una antena adecuada sintonizada a 433 MHz

11) RESTAURACION DE LAS CONFIGURACIONES DE FABRICA (Fig.H)

ATENCION lieva la central a los valores preconfigurados de fabricay se borran

todos Inaradmmandos en la memoria.

{ATENCION!Una configuracion incorrecta, puede oc

animales o cosas.

- Interrumpir la tension a la tarjeta (Fig.H ref.1)

- Abrir la entrada Stop y pulsar simultaneamente los botones — y OK (Fig.H ref.2)

- Dar tension a la tarjeta _I(F(ijg,H ref.3) 2

- La 4a}ntal|a visualiza RST, dentro de los 3s confirmar pulsando el botdon OK (Fig.H
ref.

- Esperar que el procedimiento sea terminado (Fig.H ref.5)

- Procedimiento terminado (Fig.H ref.6)

ko W

i danosaper A

{ATENCION! Una configuracién incorrecta, puede oc dafosaper

animales o cosas.

A\
A\

Para obtener un mejor resultado, se recomienda realizar el autoset con los motores
en reposo (es decir no sobrecalentados por un nimero considerable de maniobras
consecutivas).

ATENCION: Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en
los puntos Erevistos por la norma EN 12445 sea inferior al indicado en
la norma EN 12453.

Las I:i.lerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos defor-
mables.
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TABLA “A” - MENU PARAMETROS - (PR-Af)

Parametro Min. | Max. | Default Definicién Descripcion
tErABAPErE. 3.0 180.0 60.0 Eemp?tde ﬁén?ionatmie‘lnﬁ Configura el valor del tiempo de funcionamiento en seqgundos para el motor 1/ 2en
Mok | @ apertura del motor 115! | f3ce de apertura.
EEFABAPERL = & He T P— Al final una configuracién automatica se configura con el valor real de funcionamiento
- iempao de funcionamien del oo
Nok? 30 180.0 s0.0 de apertura del motor 2 [s] €l motor
tkrRbe {ErrE. 3.0 180.0 60.0 Igr:figrcr‘g ;i?gg:gﬂ'e[;to Configura el valor del tiempo de funcionamiento en segundos para el motor 1/ 2 en
Mok | fase de cierre.
EErAbe IErrE 5 i - L — QLF:_Iegtlg:la configuracion automatica se configura con el valor real de funcionamiento
Noke = % : de cierre del motor 2 [s]
APErE. : : x
PR, AL 3 90 6 Apertura parcial M1 [S] Tiempo de apertura parcial, tras activacién mando peatonal PED del motor M1.
rc
rEE RPEFE 4] 30 3 apEﬁTr‘;On:gErrd;{s] Tiempo retardo en la fase de apertura del motor 2 respecto al motor 1.
rEk c ErrE 1] 30 3 Tciliaen;lr;;on_t;.l;gert?r[(:f Tiempo retardo en la fase de cierre del motor 1 respecto al motor 2.
E dEcELEr, Ti i
0 30 0 IEI'I'IP?“doEtGdrEICTl]EFaCIOn Configura el tiempo de deceleracién a la aproximacion. El tiempo de deceleracion es
ok ! restado al tiempo de trabajo,
: ; o NOTA: Usar esta funcion sélo en caso de presencia de final de carrera.
k. dEcELEr. o 30 0 Tiempo de deceleracion phoe
Nak. | motor 2 [s] )
EchA 0 120 10 Tiempo cmr{r;?] automatico Tiempo de espera antes del cierre automatico.
Tiernpo de
EEULACcSER 1 180 40 evacuacion zona semaforos | Tiempo de evacuacion de la zona afectada por el trafico regulado por el seméforo.
[s]
iempo de activacion de la
Tiempo de activacion de |
ESAL IdAR 1 240 10 salida temporizada Duracion de la activacion salida canal radio temporizada en segundos
[s]
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de apertura.
Representa el porcentaje de fuerza suministrada en pleno funcionamiento con respec-
to al valor maximo.
Fuerza hoja/s en fase
FUErZR AP L 29 30 de apertura (%] &
ATENCION: Inﬂuye dnrectamente en la fuerza de impacto: comprobar que
con el valor config las normas de seguridad vigentes (*).
Instalar dispositivos de segurldad antiaplastamiento (**).
: * »x]
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de cierre.
Representa el porcentaje de fuerza suministrada en pleno funcionamiento con respec-
to al valor maximo.
Fuerza hoja/s en fase
FUErER c IE 1 " 50 de cierre [%]
ATENCION: Inﬂuye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que
con el valor confi las normas de seguridad vigentes (*).
Instalar disposltivos de seguridad antiaplastamiento (**).
:N wn ]
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de deceleracion.
Representa el porcentaje de fuerza producida en deceleracién.
Fuerza motores
FUEr2A dEcEL 1 29 50 en deceleracion A ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que
con el valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*).
Instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).
[’i**]
EFE o 99 0 Frenado Configura el valor de frenado de 0% (min.) a 99% (max.} compatiblemente con el peso
rEno [96] de la puerta de acceso y las cargas mecanicas presentes,
: Configura el valor de 0% (min.) a 99% (max.) del frenado de emergencia, que se
FrEno ENEr. (1] 99 60 Frenado dfq;’almergencm efectua activando los mandos de seguridad presentes en las entradas configuradas
como canto sensible BAR.
Configurarelvalor porcentual de corriente de 0 (precalentamiento desactivado) a 99%) que
4 se puede hacer pasar porlos devanados de los motores para mantenerios en temperatura.
PrEcRLERERD 0 a9 30 Precale;‘:g}mlemo NOTA: se debe conectar la sonda de temperatura NTC.
i La sonda se debe colocar y fijar en contacto con el motor para detectar la temperatura
externa
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MANUAL DE INSTALACION

Parametro

Min. | Max. | Default

Personales

Definicion Descripcion

SEnSob5E

Sensibilidad obstaculo

Permite activar la deteccién del obsticulo.

La funcion se desactiva cuando el parametro es configurado en 0 configurando el valor
de 1 al valor maximo es posible aumentar la sensibilidad al obstaculo (valor max. =
sensibilidad max.)

A ATENCION: Esta funcion de deteccién del obstaculo no garantiza el respeto
de las normas de seguridad vigentes (*). Para resp las normas de seguridad
vigentes, instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento adecuados (**).

A ATENCION: el sistema detecta el obstaculo solo si la hoja es parada; no se
detectan obstaculos que frenan la hoja sin lograr detenerla.

La deteccion se realiza solo si la hoja que encuentra el obstaculo se esta movim a
velocidad normal. Durante la deceleracién no se detecta el obstaculo.

El movimiento de la hoja se divide en |as siguientes fases:

| ACTIVA I

1= Partida
2=Velocidad a régimen
3= Desaceleracion

4= Sobrecarrera

La funcion esta activa solo en |a fase 2.

Si faltara la desaceleracion (fase 3), se desactiva también en la Gltima parte de la fase 2
(ultimo 10% de |a fase a régimen, con un limite maximo de 9 segundos)

1 2 4

| ACTIVA | 10%:
NO ACTIVA
-10% del recorrido a régirneJn

e

(hasta un ) de 9 seg )

1= Inicio
2=\elocidad a régimen
4= Sobrecarrera

AATENUON:

La funcién no debe ser usada:

- con motores hidraulicos y/o

- con “conteo de tiempos” = OFF.

Dejar configurado el valor predeterminado 0.

[

NARUEERE lonE

(1] 250

Programmazione numero

Permette di impostare un numero di manovre dopo il quale viene segnalata la richie-
sta di manutenzione sull'uscita AUX configurata come Manutenzione o Lampeggiante
e Manutenzione

manovre soglia
manutenzione
[in centinaial

(¥) En la Unién Europea aplicar la EN12453 para los limites de fuerza, y la EN12445 para el método de medicidn.
(**) Las fuerzas de impacto se deben limitar utilizando cantos activos que cumplan con la norma EN12978

[ G | ATENCION:Tras unamodificacién del pardmetro serd necesario efectuaruna configuracién automaticasiesta activalafuncion «sensibilidad obstaculo».

TABLA “B”- MENU LOGICAS - (Lo[ ic)

Marcar la
Légica Definicién Default | configuracién Opciones
realizada m
L A Tiempo de Cierre 0 0 Légica inactiva w
€ Automdtico 1 Activa el cierre automético g
0 Logica inactiva
Ci apid 0 t
c iErrE rAP SrE IR0 1 Cierra tras 3 sequndos de la desactivacion de las fotocélulas antes de esperar gue termine el TCA configurado. g
o Las entradas configuradas como Start E, Start — —
I, Ped funcionan con |a I6gica 4 pasos. Movimiento paso a paso
Las entradas configuradas como 5tart E, Start 2PASOS 3 PASOS 4 PASOS
1 I, Ped funcionan con la l6gica 3 pasos. El
impulso durante la fase de cierre se invierte el CERRADA ABRE
imiento.
movimiento e EAE ABRE ABRE
nouPRSo A Movimiento 5 DE CIERRE STOP
paso a paso
PASo ABIERTA CIERRA CIERRA
Las entradas configuradas como Start E, Start CIERRA
2 I, Ped funcionan con la l6gica 2 pasos. A cada EN FASE DE STOP +
impulso invierte el movimiento. APERTURA STOP +TCA TCA
DESPUES
DE STOP ABRE ABRE ABRE
8] El indicador parpadeante se enciende simultaneamente cuando arranca/n el/los motor/es.
PrERLR-AA Prealarma 0  — : :
1 El indicador parpadeante se enciende aproximadamente 3 segundos antes de que el/los motor/es arranque/n.
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Marcar la
Légica Definicién Default | configuracion Opciones
realizada
0 Funcionamiento a impulsos.
Funcionamiento en mode Hombre Presente.
La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
1 La entrada 62 es configurada como CLOSE UP.
Lagnaniobra continua mientras son presionadas las teclas de mando OPEN UP o CLOSE UP.
h E PrES Hombre 5 yi j \ ATENCION: no estan activados los dispositivos de seguridad.
onbr rc. presente Funcionamiento Hombre Presente Emergency. Normalmente funcionamiento a impulsos.
Si la tarjeta falla las pruebas de los dispositivos de seguridad (fotocélula o canto, ErOx) 3 veces
consecutivamente, se habilita el funcionamiento en modo Hombre Presente, activo hasta que se suelten las
5 teclas OPEN UP o CLOSE UP.
La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
Lagntrada 62 es configurada como CLOSE UP.
A ATENCION: con Hombre Presente Emergency no estan activos los dispositivos de seguridad.
bl nPAP 3 Blloqueof 5 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la apertura.
. impulsos en fase
de apertura 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la apertura.
bL InPECA Bloqueo 0 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la pausa TCA.
= impulsos en TCA 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la pausa TCA.
Bloquea 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tiene efecto durante el cierre.
impulsos en fase 0
bL. inPc iE pde cierre 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tiene efecto durante el cierre.
Golbed et 0 Logica no activada
2 per o e Antes de abrir la cancela, empujar durante aproximadamente 2 segundos en fase de cierre, Esto permite
Ar- IEEE cRP en fase de ] neel roxin
apertura 1 que la cerradura eléctrica se desenganche mas facilmente.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcién.
0 Légica no activada
RAr IEEE cc IE Golpe de ariete 0 Antes de cerrar la cancela, empujar durante aproximadamente 2 segundos en fase de apertura. Esto permite
en fase de cierre 1 que la cerradura eléctrica se desenganche mas facilmente.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcién.
0 Logica no activada
Si los motores permanecen parados en posicién de apertura total o cierre total durante mas de una hora, se
Mantenimiento activan en la direccion de tope durante aproximadamente 3 segundos. Esta operacion es realizada cada hora.
AAnEEnbL oY bloqueo 0 1 NOTA IMPORTANTE: Esta funcion tiene como finalidad compensar, en los motores oleodinamicos la
eventual reduccion de volumen del aceite causada por la disminucién de la temperatura durante las pausas
prolongadas, por ejemplo durante la noche, o por las pérdidas internas.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcion.
0 El movimiento es detenido exclusivamente por la intervencion del final de carrera de cierre, en este caso es
necesario realizar una regulacién precisa de la intervencion del final de carrera de cierre (Fig. G, Ref.B).
Se debe utilizar en caso de presencia de tope mecanico de cierre.
PrES Sl Presién final de 0 Esta funcion activa la presién de las hojas en el tope mecénico, sin que esto sea considerado un obsticulo
carrera de cierre 1 por el sensor amperio-stop.
Por lo tanto, el vastago continta su carrera durante algunos segundos, tras la interceptacion del final de
carrera de cierre o hasta la parada mecanica. De esta manera, anticipando levemente la intervencion de los
finales de carrera de cierre, se lograra la detencion perfecta de las hojas con el tope de parada (Fig. G, Ref.A).
Calculo de los ON La central calcula el tiempo de activacidn de cada motor en base a las maniobras anteriores.
- tiempos Al realizarse cualquier maniobra, la central activa los motores durante el tiempo configurado.
c. k IENPaS . ON : : : : :
(activo sélo en OFF N.B.: En cualquier caso, hay que configurar el tiempo de trabajo a un valor ligeramente superior al
FW =1/2/3/4.07.0) necesario para realizar la maniobra completa.
0 Estan activos ambos motores (2 hojas).
| NokAck lu 1 motor activo 1] - -
1 Sélo esta activo el motor 1 (1 hoja).
Inversién 0 Funcionamiento estandar (Véase Fig. F, Ref. D).
ud IrEcchR direccion de 0 - - - -
in irEc P. apertura 1 Se invierte el sentido de apertura respecto al funcionamiento estandar (Véase Fig.F, Ref. D)
Configuracién 0 Entrada configurada comao Phot, fotocélula.
de la entrada de P
: 1 ; | .
SAFE | seguridad SAFE 1. 0 Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada
72 2 Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
Configuracién 3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada activa solo en fase de apertura.
de la entrada de 5 P— ;
SAFE 2 seguridad SAFE 2. 6 4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa solo en fase de cierre,
74 5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de cierre,
Configuracién 6 Entrada configurada como Bar, canto sensible.
de la entrada de
A 2
SAFE 3 599“"“;‘; SAFE 3. 7 Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado.
. 8 Entrada configurada como Bar 8k2 (Mo activa en SAFE 3,4,5,6).
Configuracion Entrada configurada comao Bar OP, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura, En fase de
SAFE 4 de la entrada de 4 9 cierre se produce la parada del movimiento
seguridad SAFE 4. -
79 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, canto sensible comprobado con inversian activa solo en fase de
apertura. En fase de cierre se produce la parada del movimiento.
- Entrada configurada como Bar OP 8k2, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura. En fase
dc'-':“ﬁg':ﬂ;“’g 1 de cierre se produce la parada del movimiento.
230 A0 Ce No acti SAFE 3,4,5,6).
SAFE 5 seguridad SAFES. | © {No activa en } _ — _
82 12 Entrada configurada como Bar CL, canto sensible con inversian activa solo en fase de cierre. En fase de
apertura se produce la parada del movimiento.
. 13 Entrada configurada como Bar CL TEST, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase de
di‘i:f;?‘:‘::g':ge cierre. En fase de apertura se produce la parada del movimiento.
SAFE 6 seguridad SAFE 6. 6 Entrada configurada como Bar CL 8k2, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre. En fase de
84 14 apertura se produce la parada del movimiento.
(No activa en SAFE 3,4,5,6)).
Configuracion 0 Entrada configurada como Start E.
e de la entrada de 0

mando IC 1.
61

Entrada configurada como Start I
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Marcar la
Légica Definicién Default uracion Opciones
realizada
Configuracién 2 Entrada configurada como Open.
E e de la entrada de 4
L= "'“"“ég Ic2. 3 Entrada configurada comao Close.
Configuracién 4 Entrada configurada como Ped.
i 3 de la entrada de 5
L5 man:: IC3. 5 Entrada configurada como Timer.
Configuracion
e 4 de.:;:g:?gi_de 3 6 Entrada configurada como Timer Peatonal.
65
Configuracién 0 Mando radio configurado como START E.
Ich del mando 0 1 Mando radio configurado como Start |
1° canal radio 2 Mando radio configurado como Open.
= Mando radio configurado como Close
Configuracién 4 Mando radio configurado como Ped
2ch del mando 9 =
20 canal radio 5 Mando radio configurado como STOP
6 Mando radio configurado como AUX0 **
Configuracién 7 Mando radio configurado como AUX1**
3 ch del mando 2 8 Mando radio configurado comoAUX2**
3° canal radio 9 Mando radio configurado como AUX3*
Configuracién 10 Mando radio configurado como EXPO1**
del mando 5
4 ch 4 ceanal radio 1 Mando radio configurado como EXPO2**
A Configuracion de 0 Salida configurada coma Canal Radio monoestable,
JH la salida AUX 0. 6
uH 0 20-21 1 Salida configurada como 5CA, Indicador Cancela Abierta.
Configuracién de 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
AUH | la salida AUX 1. 3 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
22-23 4 Salida configurada como Luz escaleras
Configuracién de 5 Salida configurada como Alarma
ARUH 2 la salida AUX 2. 1 6 Salida configurada como Indicador parpadeante
24-25 7 Salida configurada como Cerradura de resorte
8 Salida configurada como Cerradura con imanes
9 Salida configurada como Mantenimiento.
10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
Configuracion de 1 Mo utilizado
la salida AUX 3. 0
AUH 3 26-27 12 Mo utilizado
13 Salida configurada como Estado Cancela
14 Salida configurada como Canal Radio Biestable.
15 Salida configurada como Canal Radio temporizado.
5E Tipo cerradura 0 0 Salida configurada para cerradura eléctrica de resorte 12V===.
AL 28-29 1 Salida configurada para cerradura eléctrica con imanes 12V===.
o El receptor es configurado para el funcionamiento en modo rolling-code.
No se aceptan los Clones con Cadigo Fijo.
Caodigo Fijo 0
cod F i550 90 Fij 1 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo codigo fijo.
Se aceptan los Clones con Codigo Fijo.
A~ No se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion
B - Habilita la memorizacion via radio de los radiomandos.
Este modo es realizado cerca del tablero de mando y no requiere el acceso:
- Pulsar en secuencia la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando ya memorizado en
modo estandar a través del mena radio.
- Dentro de los 10 seg. pulsar la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando por
memorizar.
Al cabo de 10 seg,, el receptor sale del modo de programacion, dentro de este tiempo se pueden
incorporar nuevos radiomandos repitiendo el punto anterior.
C — Habilita la activacion automadtica via radio de los clones.
Permite agregar los clones generados con programador universal y los Replay programados a la memoria del receptor.
D - Habilita la activacién automatica via radio de los replay.
Permite que los Replay programados se agreguen a la memoria del receptor.
E - Se pueden modificar los parametros de la tarjeta via red U-link
A — Se solicita la contrasefa para acceder a los menus de programacion.
La contrasena predeterminada es 1234,
= Las funciones B - C - D - E permanecen invariadas con respecto al funcionamiento 0.
n luEL di?::gi'::::_';_ A — Se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion.
ProkEcc | n teccion La contrasena predeterminada es 1234,

B - Se deshabilita la memorizacién via radio de los radiomandos.
C - Se deshabilita la activacion automatica via radio de los clones.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones D - E

A — Se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion,
La contrasena predeterminada es 1234,

B - Se deshabilita la memorizacién via radio de los radiomandos.

D - Se deshabilita la activacion automatica via radio de los replay.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones C - E

A — Se solicita la contrasena para acceder a los menus de programacion.

La contrasena predeterminada es 1234,

B - Se deshabilita la memaorizacion via radio de los radiomandos.

C - Se deshabilita la activacién automatica via radio de los clones.

D - Se deshabilita la activacion automatica via radio de los replay.

E - Se deshabilita la posibilidad de modificar los parametros de la tarjeta via red U-link

Los radiomandos se memorizan utilizando sélo el ment Radio especifico.

IMPORTANTE: Dicho nivel de seguridad elevado impide el acceso a los clones indeseados y a las
interferencias eventualmente presentes.
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MANUAL DE INSTALACION

Marcar la
Légica Definicién Default uracion Opciones
realizada
Modo serial 0 SLAVE estandar: la tarjeta recibe y comunica mandos/diagnostico/etc.
A (Identifica como se
- configura la tarjeta 0 2 : ; o i
foda SEr IALE en u?\arconeii]dn 1 MASTER estandar: la tarjeta envia mandos de activacion (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a otras tarjetas.
de red BFT.)
; Identifica la direccion de 0 a 119 de la tarjeta en una conexion de red BFT local.
ind Ir idco Direccién 0 [ 1 | (véase apartado MODULOS OPCIONALES U-LINK)
&) Légica inactiva
chrono Franjas horarias 0 1 | Activa las franjas horarias configuradas como timer
2 Activa las franjas horarias configuradas como timer peatonal
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start |.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close,
4 Entrada configurada como mando Ped.
5 Entrada configurada como mando Timer.
6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
g Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre,
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
" Entrada configurada como seguridad Bar OF, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura, en
Configuracion fase de cierre se produce la parada del movimiento.
de la entrada 12 Entrada configurada como seguridad Bar CL, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, en fase
EHP I | EX‘I;H enla t?;IE“ 1 de apertura se produce la parada parada del movimiento.
e Expanpon Entrada configurada como seguridad Phot test, fotocélula comprobada. La entrada 3 (EXPI2) de |a tarjeta
entradas/salidas h 2 : : o
12 13 de expansidn entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de seguridad,
EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Phot op test, fotocélula comprobada activa solo en fase de apertura.
14 La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada
control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Phot cl test, fotocélula comprobada activa solo en fase de cierre. La
15 entrada 3 (EXPI12) de la tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control
dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
16 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible comprobado. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de ex-
pansionentradas/salidas se conmutaautomaticamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT 1.
Entrada configurada como seguridad Bar OP test, canto sensible comprobado con inversion activa solo enfase
17 de apertura, en fase de cierre se produce la parada del movimiento. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expan-
sion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Bar CL test, canto sensible comprobado con inversion activa solo en fase
18 de cierre, en fase de apertura se produce la parada parada del movimiento. La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de
expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada control dispositivos de sequridad, EXPFAULT 1.
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start |.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
4 Entrada configurada como mando Ped.
fonﬁgu?‘:iséfpfe L} Entrada configurada como mando Timer.
a entrada 2 ;
EHP ]E en la tarjeta de 5 6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
expansion 7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
entrad?s;salidas 8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible,
1 Entrada configurada como seguridad Bar OP, canto sensible con inversion activa solo en fase de apertura, en
fase de cierre se produce la parada del movimiento.
12 Entrada configurada como seguridad Bar CL, canto sensible con inversion activa solo en fase de cierre, en fase
de apertura se produce la parada parada del movimiento.
0 Salida configurada como Canal Radio monoestable
Configuracion de 1 li A A : :
la entrada EXPO2 Sa !da configurada como 5CA, Indicador Cance!a Abierta.
EHPo | en la tarjeta de 3 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
£ expansion 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
entradas/salidas "
a4-5 4 Salida configurada como Luz escaleras.
5 Salida configurada como Alarma.
6 Salida configurada como Indicador parpadeante.
7 Salida configurada como Cerradura de resorte.
8 Salida configurada como Cerradura con imanes.
Configuracion de = P
Ia entrada EXPO2 9 Sall_da configurada como Man tenimiento. _
EHPo?2 en la tarjeta de 1 10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
£ expansion 1 Salida configurada como Gestidn semaforo con tarjeta TLB.
entradas/salidas P
6-7 12 No utilizado
13 Salida configurada como Estado Cancela
14 Salida configurada como Canal Radio Biestable.
15 Salida configurada como Canal Radio temporizado.
0 P d luido.
SEHHFI‘JFD- F'..E- Preparpadeo . reparpadeo excluido,
rELRAPECUED semaforo 1 Luces rojas parpadeantes, durante 3 segundos, al comienzo de la maniobra.
SEnAForo 0 Luces rojas apagadas con cancela cerrada.
' Semiforo rojo fijo 0 i ]
rodo F ido 1 Luces rojas encendidas con cancela cerrada.
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Configuracién de los mandos canal radio

0812958 D0100_06

Légica CH= 0 - Comando configurato come Start E. Funcionamiento seguin la Logica flou. PRSo PRSo. Start externo para la gestion semaforo

Légica CH= 1 - Comando configurato come Start |. Funcionamiento segun la Légica flou. PASa PASo. Start interno para la gestion seméforo.
Légica CH= 2 - Comando configurato come Open.

El mando realiza una apertura.

Logica CH= 3 - Comando configurato come Close.

El mando realiza una fase de cierre.

Logica CH= 4 - Comando configurato come Ped.

El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Funcionamiento seguin la Légica low. PASo PASo
Légica CH= 5- Mando configurado como STOPR,

El mando realiza un Stop

Légica CH= 6- Mando configurado como AUXO. (**)

El mando activa la salida AUX0

Logica CH= 7- Mando configurado como AUX1. (**)

El mando activa la salida AUX1

Légica CH= 8- Mando configurado como AUX2. (**)

El mando activa la salida AUX 2

Logica CH= 9- Mando configurado como AUX3. (**)

El mando activa la salida AUX3

Logica CH= 10- Mando configurado como EXPOT. (**)
El mando activa la salida EXPO1

Légica CH= 11- Mando configurado como EXPO2. (**)
El mando activa la salida EXPO2

(**) Activa solo si la salida esta configurada como Canal Radio Monoestable, Luz Cortesia, Luz Zona, Luz escaleras, canal Radio Biestable o canal Radio temporizado.

TABLA “C” - MENU RADIO (rAd Io)
Légica Descripcion
Anadir Tecla 1ch

ARAd ich asocia la tecla deseada al mando 1° canal radio.
fuld sch ?:)ac?air!: :llaaz;:seada al mando 2° canal radio.
Rofd ek :::::?;r!: :;lfaat;::seada al mando 3° canal radio.
AnAd Hch Anadir Tecla 4ch

asocia la tecla deseada al mando 4° canal radio.

Eliminar Lista
cAnc. BM ﬁ {ATENCION! Elimina completamente de la memoria del receptor todos los radiomandos memorizados.

Elimina cada radiomando
cAnc. | Quita un radiomando (si se deshabilita clone o replay) Para seleccionar el radiomando por borrar, escribir la posicién o bien pulsar una tecla del
radiomando por borrar (se visualiza la posicion)

Lectura codigo receptor

drH . : T \ :
=] Visualiza el codigo receptor necesario para clonar los radiomandos.
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»TABLETA ELECTRONICA PARA OPERADOR ABATIBLE HIDRAULICO LUX2B,
LUXe6V, P4.5, P7, SUB, MARCA BFT MOD. RIGEL6 110-120V 60HZ.
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